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1. Тема 5. Исследование механизма  машины для  правки  и  резки  проводов 

2. Срок представления проекта к защите  25.05.20 

3. Исходные данные для проектирования. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Параметр 

Вариант 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 

lAB, м 0,11 0,11 0,12 0,13 0,14 0,15 0,16 0,17 0,18 0,12 

lBC, м 0,40 0,42 0,44 0,46 0,48 0,50 0,52 0,56 0,54 0,48 

у, м 0,05 0,06 0,07 0,08 0,09 0,10 0,11 0,12 0,13 0,14 

Fmax, кН 6 6 8 10 10 15 15 15 20 20 

ω1, рад/с 10 10 12 12 14 14 15 15 12 10 

m2, кг 1 2 3 3 4 4 5 5 6 6 

m3, кг 3 5 6 6 7 7 8 8 9 9 

 

4. Содержание курсового проекта, необходимо: 1) дать описание работы механизма, его 

назначения и области использования; 2) для заданной схемы рычажного механизма выполнить: 

структурный анализ; кинематический анализ (построить 12 положений механизма, 12 планов 

скоростей, для 1 положения построить план ускорений, построить кинематические диаграммы);  

3) выполнить силовой расчет механизма (определить силы, действующие на звенья, определить 

реакции в кинематических парах, построить рычаг Жуковского); 4) выполнить динамический 

анализ механизма (построить диаграммы моментов сил, работ, изменения кинетической энергии, 

приведенного момента инерции, энергомасс, определить параметры маховика, построить 

тахограмму ведущего звена).  

5. Перечень графического материала: 1 лист (формат А1) – кинематическое исследование 

механизма; 2 лист (формат А1) – кинетостатическое исследование механизма; 3 лист (формат А3) –  

динамическое исследование механизма.  
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Механизм  станка  для  правки  и  резки  проводов: а – кинематическая схема механизма; б – диаграмма 

изменения сил сопротивления; 
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